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Willkommen!

Vielen Dank, dass sie sich fur unsere Relais-Abschirmung fir den D1 Mini
von AZ-Delivery entschieden haben. In den nachfolgenden Seiten werden wir

lhnen erklaren wie Sie das Gerat einrichten und nutzen konnen.

Viel SpaR!
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Einfuhrung

Relais werden zur Steuerung von "AC" - Stromkreisen verwendet und
schalten diese EIN oder AUS. Das Relais ist eines der wichtigsten
Steuerelemente. Es ist ein elektrischer Schalter, der auf ein vom
Mikrocontroller empfangenes Signal reagiert (wie bei Arduino oder
Raspberry Pi). Relais werden haufig in der Fernsteuerung, in der
Kommunikation, in mechatronischen Geraten, in leistungselektronischen
Geraten usw. verwendet. Sie koénnen auch verwendet werden, um
leistungsstarke Spannungs-/Strom-Elektronik (wie "AC"- oder "DC"-Motoren
oder jedes "AC"-Gerat usw.) von der Mikroelektronik (wie Mikrocontroller,
Sensoren usw.) zu trennen.

Im Inneren des Relais befindet sich ein mechanischer Schalter (drei gelbe
Metallstabe, von denen einer in der Mitte zur Seite gebogen und beweglich
ist), der durch das zweite Element des Elektromagneten (gelber Zylinder)

gesteuert wird, wie auf dem Bild unten dargestellt:
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Im nicht aktiven Zustand befindet sich der Schalter im AUS-Zustand, der
"NC"-Pin ist mit dem gemeinsamen (common) Pin verbunden und "NO" ist
nicht verbunden. Wenn der Strom an den Elektromagneten angeschlossen
wird (Uber Transistor und Gleichrichterdiode), wird der Schalter in den
aktiven Zustand versetzt, wodurch der common Pin mit dem "NO"-Pin

verbunden wird.

SICHERHEITSWARNUNG!

Beim Betrieb von Geraten, die an Netzstrom angeschlossen
sind, muss mit gréf3ter Vorsicht verfahren werden. Andernfalls
kann es zu lebensgefahrlichen Stromschlagen kommen. Sollten

Sie Uber keine ausreichende Sachkenntnis verfligen, sollten Sie
einen Experten zurate ziehen. Denn |hre Sicherheit ist uns
wichtig!

Das Relais-Abschirmungsmodul besteht aus einem Relais, das bis zu 70A
250V AC und 710A 30V DC verarbeiten kann, einer LED, zwei

Widerstanden, einem NPN-Transistor und einer Gleichrichterdiode.

Auf der DC-Seite des Boards befinden sich zwei Reihen von 8 Pins fur den
Anschluss an das D1 Mini-Board. Die Abschirmung verwendet einen 3,3V-
Pin, einen GND-Pin und einen Digital-E/A-Pin 5 (mit D1 bezeichnet, dies
wird spater im Text naher erklart). Um den Zustand des Relais zu andern,
andern Sie den Zustand vom Digital-E/A-Pin 5. Auf der AC-Seite gibt es
eine dreipolige Schraubklemmenleiste, auf der die Pins folgendermalien
bezeichnet werden: Normalerweise geschlossen — NC-Pin, Gemeinsamer

Pin und Normalerweise offen - NO-Pin.
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Einfluhrung in den ESP8266 und das D1 Mini Modu

Das ESP8266-Modul ist ein "System on a Chip" (SoC). Es besteht aus
einem Tensilica L106 32-Bit-Mikrocontroller und einem Wifi-Transceiver. Es
hat 11 GPIO-Pins (General Purpose Input/Output) und einen analogen
Eingang. Das bedeutet, dass Sie ihn wie jeden Arduino oder anderen
Mikrocontroller programmieren konnen. Das Beste an dem ESP8266 ist,
dass Sie mit ihm uber Wifi kommunizieren konnen, so dass Sie mit ihm eine
Verbindung zu lhrem Wifi-Netzwerk herstellen, sich mit dem Internet
verbinden, einen Webserver mit echten Webseiten hosten und |hr
Smartphone mit ihm verbinden koénnen, wusw. Er unterstitzt
Netzwerkprotokolle, wie Wi-Fi, TCP, UDP, HTTP, DNS, etc.

Das AZ-Delivery D1 Mini-Modul ist ein Entwicklungs-Board, das auf dem
ESP8266-Chip basiert. Es hat 11 digitale Ein-/Ausgangspins und einen
analogen E-Pin. Alle digitalen E/A-Pins sind durch Software Interrupt-,
PWM-, [2C- und 1-Draht-fahig. Die analoge Eingangsspannung liegt
zwischen 0V und 3,3V DC. Das Modul verwendet einen microUSB-Port und
den CH340G-Chip mit einer Programmierschaltung zur Programmierung.

Aulerdem fungiert der microUSB-Port als Stromversorgung fur das Modul.

Es gibt verschiedene Moglichkeiten, das D1-Mini-Modul zu programmieren.
Wenn Sie bereits mit Arduino-Boards zu tun hatten, dann wird das einfach.
Das ist allerdings nicht die einzige Moglichkeit. Es gibt weitere
Maoglichkeiten, das D1-Minimodul zu programmieren (offizielles ESP SDK
fur C-Programmierung, Lua-Interpreter, MicroPython-Firmware, sind nur

einige von vielen).
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Der D1 Mini ist ein Breakout Board fir den ESP8266 Mikrocontroller. Dieses
Board hat einen CH340 USB zu Serial-Chip, der zur Programmierung des

ESP8266-Mikrocontrollers verwendet wird.

Technische Daten des D1 Mini Moduls

Mikrocontroller: ESP8266

Betriebsspannung: 3.3V

Digitale E/A-Pins: 11, all support interrupt/pwm/I2C/1-wire (except DO)
Analoge Eingangspins: 1 (Max input: 3.2V)

Taktfrequenz: 80MHz/160MHZz

Flash-Speicher: 4MB

USB-Anschluss: Micro USB

Kompatibel: MicroPython, Arduino IDE, NodeMCU
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Technische Daten der Relais-Abschirmung

» TTL-Kontrollsignal:
» Maximum AC:

» Maximum DC:

» Kontaktart:

» Dimensionen:

3.3V bis 12V DC

10A 250V

10A 30V

Beide: Normalerweise geschlossen — NC,
Normalerweise offen - NO

28 x 28 x 18mm [1.1 x 1.1 x 0.71in]
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Pinbelegung

Die Pinbelegung ist wie folgt:
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Der Pin GPIOS ist der Pin, an dem der Relaiseingang angeschlossen ist.

Wenn der Zustand des GPIO5 Pins geandert wird, kann der Zustand des

Relais geandert werden.
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Wie man die Arduino-IDE einrichtet

Falls die Arduino-IDE nicht installiert ist, folgen Sie dem /ink und laden Sie

die Installationsdatei fur das Betriebssystem lhrer Wahl herunter.

Download the Arduino IDE

Windows installer, for Windows XP and up
Windows zIP file for non admin install

ARDUINO 1.8.9 Windows app Requires Win 81 0r10

The open-source Arduino Software (IDE) makes it easy to Get E8
write code and upload it to the board. It runs on ' '
Windows, Mac 05 X, and Linux. The environment is
written in Java and based on Processing and other open-
source software.

This software can be used with any Arduino board. Linux 32 bits
Refer to the Getting Started page for Installation Linux s4 bits
instructions

Mac OS X 10.8 Mountain Lion or newer

OO,

Linux ARM 32 bits
Linux ARM 64 bits

Release Notes
Source Code
Checksums (sha512)

FUr Windows Benutzer: Doppelklicken Sie auf die heruntergeladene

. exe l-Datei und folgen Sie den Anweisungen im Installationsfenster.


https://www.arduino.cc/en/Main/Software
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FUr Linux laden Sie die Datei mit der Erweiterung ".tar . xz" herunter, die
Sie dann extrahieren mussen. Wenn Sie sie extrahieren, gehen Sie in das
extrahierte Verzeichnis und 6ffnen Sie das Terminal in diesem Verzeichnis.
Sie mussen zwei ".sh"-Skripte ausflihren, das erste heil3t "arduino-

linux-setup.sh", das zweite "install. sh".

Um das erste Skript im Terminal auszufuhren, fuhren Sie den folgenden
Befehl aus:

sh arduino-linux-setup.sh user_name

user_name - ist der Name des Superusers im Linux-Betriebssystem.
Danach werden Sie aufgefordert, das Passwort fur den Superuser
einzugeben. Warten Sie einige Minuten, bis das Skript alles abgeschlossen
hat.

Nach der Installation des ersten Skripts fihren Sie das zweite Skript mit
dem Namen "install.sh" aus. Fuhren Sie im Terminal den folgenden

Befehl aus:
sh install.sh

Nach der Installation dieser Skripte, gehen Sie zu ALl Apps, um die

installierte Arduino IDE zu finden.
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Fast alle Betriebssysteme werden mit einem vorinstallierten Texteditor
ausgeliefert (z.B. Windows mit Notepad, Linux Ubuntu mit Gedit,
Linux Raspbian mit Leafpad usw.). Alle diese Texteditoren sind fir den

Zweck des eBooks vollkommen in Ordnung.

Zunachst ist zu prifen, ob Ihr PC ein Arduino-Board erkennen kann. Offnen

Sie die frisch installierte Arduino-IDE, und gehen Sie zu:

Tools > Board > {your board name here}
{your board name here} sollte der Arduino/Genuino Uno sein, wie

es auf dem folgenden Bild zu sehen kann:

@ sketch_novi2a | Arduine 1.8.9 (Windows Store 1.8.21.0) - O X
File Edit Sketch Tools Help

Auto Format Ctrl+T
Archive Sketch
sketch_novi23 Fix Encoding & Reload
1 void Manage Libraries... Ctrl+Shift+] ~
N Serial Monitor Ctrl+Shift+M
- /7] serisipiotter Ctrl+ShiftsL = 7
3
- WIFi101 / WiFiININA Firmware Updater
4 } Board: "Arduino/Genuino Uno" Boards Manager...
L Eori Arduino AVR Boards
e '_i Get Board Info Arduino Yiin
o VO1C ®  Arduine/Genuino Uno
7 / / Programmer: "AVRISP mkil* Arduine Duemilanove or Diecimila
Burn Bootloader Arduine Nano

Der Port, an den das Arduino-Board angeschlossen ist, muss ausgewahlt
werden. Gehe zu: Tools > Port > {port name goes here} und
wenn das Arduino-Board an den USB-Port angeschlossen ist, ist der

Portname im Drop-down Menu auf dem vorherigen Bild zu sehen.

-1 -
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Wenn die Arduino-IDE unter Windows verwendet wird, lauten die

Portnamen wie folgt:

52 sketch_nowv12a | Arduino 1.8.9 (Windows Store 1.8.21.0) - O *
File Edit Sketch Tools Help

Auto Format Ctrl+T
Archive Sketch
sketch_novl 2z Fix Encoding & Reload

- . — . ~
1 void Manage Libraries... Ctrl+ Shift+|

Senal Monitor Ctrl+Shift+M
2 /7] seriiplotter Ctrl+ShiftsL = 7
3 WiFi101 / WiFiNIMA Firmware Updater
4 } Board: "Arduino/Genuino Uno" »
5 Port: "COM3" Serial ports
o~ . Get Board Info cCom
6 void

.. .. v coms

- /,r }‘( Programmer: "AVRISP mikll = -
! =

Burn Bootloader
i~

FUr Linux Benutzer, ist zum Beispiel der Portname /dev/ttyUSBx, wobei

x fUr eine ganze Zahl zwischen 0 und 9 steht.

-12 -
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D1 Mini with Arduino IDE

Um die Arduino IDE so einzurichten, dass der D1 Mini daruber
programmiert werden kann, folgen Sie ein paar einfachen Schritten.

Als erstes mussen Sie den ESP8266-Core installieren. Um ihn zu
installieren, 6ffnen Sie die Arduino IDE und gehen Sie zu:

File > Preferences

und finden Sie das Feld Additional URLSs.

Preferences x

Settings  Metwork

Sketchbook location:

C:\Wsers\slavo\Documents Arduino Browse
Editor language: System Default «w | (requires restart of Arduino)

Editor font size: 23

Interface scale: Automatic | 100 S % (requires restart of Arduino)

Theme: Default theme -+ | (requires restart of Arduino)

Show verbose output during: [ ] compilation  [] upload

Compiler warnings: Mone  ~

Display line numbers [ Enable Code Folding

Verify code after upload [ use external editor

Check for updates on startup Save when verifying or uploading

[ Use accessibility features

Additional Boards Manager URLs: |https://dl.espressif.com/d|fpackage_esp32_index.json

More preferences can be edited directly in the file

C:\Users\slavo\AppDatalLocal \Arduino 15\preferences. txt

(edit only when Arduina is not running)

OK Cancel

Dann kopieren Sie folgende URL.:

https://arduino.esp8266.com/stable/package_esp8266com_index.json

und fugen Sie ihn in das Feld Additional URLS ein.

- 13-
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Wenn Sie bereits einen oder mehrere Links in diesem Feld haben, figen
Sie einfach ein Komma nach dem letzten Link ein, fugen Sie den neuen
Link nach dem Komma ein und klicken Sie auf die Schaltflache OK.
Schliel3en Sie dann die Arduino-IDE.

@' Additional Boards Manager URLs X

Enter additional URLs, one for each row

https://dl.espressif.com/dl/package esp32 index.json,
https://arduino.esp8266.com/stable/package_espiZéécom_index. jscml

Click for a list of unofficial boards support URLs

0K Cancel

Offnen Sie die Arduino IDE und gehen Sie zu:
Tools > Board > Boards Manager

Es 6ffnet sich ein neues Fenster, geben Sie "esp8266" in das Suchfeld ein
und installieren Sie das Board mit dem Namen "esp8266" von "ESP8266
Community", wie unten abgebildet:

€9 Boards Manager ¥
Type |Al | |espa266|
esp8266 by ESP8266 Community ~

Boards included in this package:

Generic ESPE266 Module, Generic ESP8285 Module, ESPDuino (ESP-13 Module). Adafruit Feather HUZZAH ESPEZ266, Invent One,
XinaBox CW01, ESPresso Lite 1.0, ESPresso Lite 2.0, Phoenix 1.0, Phoenix 2.0, NodeMCU 0.9 (ESP-12 Moduls), NodeMCU 1.0
{ESP-12E Module), Olimex MOD-WIFI-ESPE266(-DEV), SparkFun ESP8266 Thing, SparkFun ESPE2266 Thing Dev, SweatPea
ESP-210, LOLIN{(WEMOS) D1 R2 & mini, LOLIN{WEMOS) D1 mini Pra, LOLIN(WEMOS) D1 mini Lite, WeMos D1 R1, ESPino (ESP-12
Maodule), ThaiEasyElec's ESPino, Wiflnfo, Arduing, 4D Systems gen4 IoD Range, Digistump Oak, WiFiduing, Amperka WiFi Slot,
Seeed Wio Link, ESPectro Core.

Cnline Help
Mare Info

Jetzt haben Sie den ESP8266-Core installiert.

-14 -
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Als Nachstes wahlen Sie das richtige Boar in der Arduino IDE aus. Offnen

Sie die Arduino IDE und gehen Sie zu:
Tools > Board > {board name}

und wahlen Sie das erste Generic ESP8266 Module aus, wie unten

abgebildet:

€% 16relays | Arduine 1.8.10

File Edit Sketch Tools Help

1Grelays

1 uint
2 void
fo

mood= )
——

8 void

9 fo
10
11 }
T 2 P
£
|

Auto Format

Archive Sketch

Fiz Encoding & Reload
Manage Libraries...
Senial Monitor

Serial Plotter
WiFi101 / WiFiMINA Firmware Updater

Board: "Generic ESP2266 Module”
Builtin Led: "2"

Upload Speed: "115200"

CPU Frequency: "80 MHz"

Crystal Frequency: "26 MHz"

Flash Size: "IME (F5:64KEB OTA:~470KB)"
Flash Mode: "DOUT (compatible)”
Flash Frequency: "40MHz"

Reset Method: "dtr (aka nodemcu)”
Debug port: "Disabled”

Debug Level: "Mone"

IwlP Variant: "v2 Lower Memory"

VWTahles: "Flash"

- 15 -

Ctrl+T

Ctrl+Shift+1
Ctrl+Shift+ M
Ctrl+Shift+L

Boards Manager...

F Y
VintLabs ESP32 Devkit
ESP8266 Boards (2.6.2)
Generic ESP2266 Module
Generic ESP2285 Module
ESPDuino (ESP-13 Module)
Adafruit Feather HUZZAH ESPE266
Invent One
XinaBox CWD01
E5Pressc Lite 1.0
ESPresso Lite 2.0
Phoenix 1.0
Phoenix 2.0
ModeMCU 0.9 (ESP-12 Module)
ModeMCU 1.0 (ESP-12E Module)
Olimex MOD-WIFI-ESPE266(-DEV)
SparkFun ESP8266 Thing
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Wahlen Sie danach den Port aus, an dem der D1 Mini verbunden ist.
Gehen Sie zu: Tools > Port > {port name goes here}

Wenn der D1 Mini Uber den USB-Port verbunden ist, sollten mehrere
Porthnamen verfugbar sein. In diesem eBook wird die Arduino IDE in

Windows verwendet, die Portnamen lauten daher wie folgt:

9 16relays | Arduino 1.8.10 - O X
File Edit Sketch Tools Help

Auto Format Ctrl+T -
Archive Sketch

Fix Encoding & Reload

Manage Libraries... Ctrl+Shift+] D ~
Serial Monitor Ctrl+Shift+M

Serial Plotter Ctrl+Shift+L

1O WiFi101 / WiFiNINA Firmware Updater F+

b

Board: "Generic ESP2266 Module”
5 } Builtin Led: "2"
Upload Speed: "115200"
CPU Frequency: "80 MHz"
Crystal Frequency: "26 MHz"
8 void Flash Size: "1MB (F5:64KB OTA:~4T0KE)"
Flash Mode: "DOUT (compatible)”
Flash Frequency: "40MHz" > F+
Reset Method: "dtr (aka nodemcu)” > -]_)
Debug port: "Disabled” >

WW W W W v A

Debug Level: "Mone”
’ < i IwlP Variant: "v2 Lower Memory"
VTables: "Flash"

Exceptions: "Legacy (new can return nullptr)”
Erase Flash: "Only Sketch”

Espressif FW: "nonos-sdk 2.2.1+100 (190703)"
S5L Support: "All 551 ciphers (most compatible)”
Port: "COM4" ; Serial ports
Get Board Info COM1
¥ COM4

VW W W W v ae

Pronrammer: "AVRISP mikll"

Fur Linux-Benutzer lautet der Porthame “/dev/ttyUSBx” zum Beispiel,

wobei "x" eine ganze Zahl zwischen 0 und 9 darstellt.

- 16 -
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Verbindung der AC-Seite des Relais

Zu diesem Zweck werden wir eine Gluhbirne, ein zweiadriges Kabel und
einen Netzstecker verwenden. Der AC-Teil des Anschlussschemas ist fur
beide Relais auf dem 8-Relais-Modul gleich. SchlieRen Sie das Relais mit
der Gluhbirne und dem Netzstecker an, wie auf dem untenstehenden

Anschlussschema dargestellt:

Modul Pin > Netzstecker, Glihbirne

Common Pin > Eine Seite d. Netzsteckers Roter Draht
Normally opened Pin > Eine Seite d. Netzsteckers Roter Draht
Gluhbirne > Netzstecker

And. Seite d. Gluhbirne > And. Seite des Steckers Schwarzer Draht

-17 -
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Loten

Sowohl die Relais-Abschirmung als auch der D1 Mini werden ungeldtet

geliefert.

Der D1 Mini wird mit drei verschiedenen Satzen von Stiftleisten geliefert,
zwei weibliche Stiftleisten mit acht Stiften, zwei mannliche Stiftleisten mit
acht Stiften und zwei weibliche Stiftleisten mit langen Beinen mit acht
Stiften.

Die Relais-Abschirmung wird mit zwei achtpoligen Steckerleisten geliefert.
Um die Relais-Abschirmung mit dem D1-Mini-Modul zu verbinden, mussen
zunachst die Steckerleisten jeder Platine auf das jeweilige Board gelotet

werden.

Loten Sie Sie zuerst dieBuchsenleisten mit langen Beinen auf das Board

des D1-Minimoduls, wie unten abgebildet:
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Als nachstes loten Sie die mannlichen Stiftleisten an die Relais-

Abschirmung, wie unten abgebildet:

- 19 -
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Verbindung der Relais-Abschirmung mit dem D1 Mini

Verbinden Sie die Relais-Abschirumung mit dem D1 Mini Modul, wie unten
abgebildet:

- 20 -
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Sketch-Beispiel

#define RELAY_PIN 5

volid setup() {
pinMode (RELAY_PIN, OUTPUT);

void loop() {
digitalwWrite(RELAY_PIN, HIGH);
delay(1000);
digitalwWrite(RELAY_PIN, LOW);
delay(1000);

Laden Sie den Sketch auf den D1 Mini. Sie werden Klicks vom Relais
horen. Jedes Mal, wenn das Relais den Zustand wechselt (aktiv zum

Ruhemodus und vice versa) kann man Klicks horen.

Die Gluhbirne sollte mit einem Intervall von einer Sekunde blinken.

-21 -
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Andern Sie die Status der NO/NC Pins mit der folgenden Codezeile:

digitalwWrite(RELAY_PIN, HIGH)
- NC Pin ist nicht mit dem gemeinsamen Pin (common pin) verbunden

- NO Pin ist mit dem gemeinsamen Pin (common pin) verbunden
digitalWrite(RELAY_PIN, LOW)

- NC Pin ist mit dem gemeinsamen Pin (common pin) verbunden

- NO Pin ist nicht mit dem gemeinsamen Pin (common pin) verbunden

Sie haben es geschafft. Sie konnen jetzt unser

Modul fur lhre Projekte nutzen.

-22 -
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Jetzt sind Sie dran! Entwickeln Sie |Ihre eigenen Projekte und Smart- Home
Installationen. Wie Sie das bewerkstelligen konnen, zeigen wir lhnen
unkompliziert und verstandlich auf unserem Blog. Dort bieten wir Ihnen
Beispielskripte und Tutorials mit interessanten kleinen Projekten an, um
schnell in die Welt der Mikroelektronik einzusteigen. Zusatzlich bietet lhnen
auch das Internet unzahlige Moglichkeiten, um sich in Sachen

Mikroelektronik weiterzubilden.

Falls Sie nach weiteren hochwertigen Produkten fur Arduino und
Raspberry Pi suchen, sind Sie bei der AZ-Delivery Vertriebs GmbH
goldrichtig. Wir bieten lhnen zahlreiche Anwendungsbeispiele,
ausfuhrliche Installationsanleitungen, Ebooks, Bibliotheken und

naturlich die Unterstiitzung unserer technischen Experten.

https://az-delivery.de
Viel Spal!

Impressum

https://az-delivery.de/pages/about-us
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