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Erstellen eines Octo-Bangers

Controller, von Anfang bis Ende

Zweck: Dieses Dokument veranschaulicht die Schritte, die erforderlich sind, um einen OctoBanger-Controller von Grund auf neu

zu erstellen. Bitte bedenken Sie, dass dies kein Rezept ist und wir hier keinen Kuchen backen. Wenn Sie einfach jeden einzelnen
Schritt in diesem Dokument kopieren wollten, konnten Sie die Ergebnisse sehr einfach erfolgreich nachahmen.

Es ist meine Hoffnung; dass die Leute, die diese Anweisungen lesen, tatsachlich dariiber nachdenken, was sie tun, und erkennen, dass
dies nur Vorschlage und Beispiele sind und keine festen Regeln. Der Controller in diesem Beispiel kann den Anforderungen lhrer
Requisite entsprechen oder auch nicht.

Sicherheitsausschluss: Ich versuche, das Umschalten der Netzspannung (120 VAC in den USA, 220 VAC in den meisten anderen

Landern) zu vermeiden, wenn ich es vermeiden kann. Mir ist klar, dass groRere, extravagantere Requisiten Dinge wie Nebelmaschinen verwenden,
Wechselstrommotoren usw., also mussen wir manchmal. Wenn Sie mit elektrischen Arbeiten dieser Art nicht vertraut sind, ersetzt

dieses Dokument keinesfalls die erforderliche Schulung zum sicheren Umgang mit Hochspannung. Wenn das ist

Bei Ihrem ersten Projekt bitte ich Sie, bei 12-VDC-basierten Lichtern, Motoren und Solenoiden fiir Ihre Requisiten zu bleiben.

Unordentliche Verkabelung und Unwissenheit kénnen sich sehr schnell zu Feuer, Tod und Katastrophe summieren!

OK, machen wir einen Prop-Controller
Aber zuerst mussen wir fragen:

* Wie viele Kanéle brauchen wir wirklich?

* Wollen wir Ton?

* Schalten wir AC, DC oder beides?

» Wie wollen wir die Requisite auslésen (Switch, PIR, etc.)?

Nehmen wir fiir diese fiktive/Beispiel-Requisite an, dass wir Folgendes kontrollieren miissen:
* (2) 12-VDC-LEDs, leuchten gleichzeitig auf (bendtigt nur einen Kanal)
* (2) 12-VDC-Magnetventile, unabh&ngig schaltbar
* (1) 12-VDC-LED-Punktlicht
* (1) Shiatzu-Massagemotor

Wenn ich mir die obige Liste anschaue, ware mein erster Gedanke, 4 mechanische Relais (entweder in Form eines 4-Relais-Moduls
oder einer Abschirmung) und ein einzelnes SSR (Halbleiterrelais) zur Steuerung des Wechselstrommotors zu verwenden.

Ich plane auch, Sound zu verwenden, also brauche ich ein MP3-Modul und irgendeine Art von verstarkten Lautsprechern.
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Nun, da ich eine allgemeine Vorstellung davon habe, was ich bauen werde, lassen Sie uns einige Teile zusammenstellen:

1. Der Arduino. Das ist das Gehirn des Controllers. Ich werde dafiir einen Arduino UNO wéhlen

Projekt (eigentlich ein Klon aus China). Sie sind super giinstig und kosten weniger als 5 $ geliefert. Bitte
Beachten Sie, dass dies ein 328P-basiertes Arduino sein muss.

SPONSORED

NEW UNO R3 ATmega328P CH340 Mini USB Board for Compatible-Ard
uino

$4.52 From China

Was: 3565

Buy It Now

Free shipping

2. Ich brauche 4 Relais, also werde ich eine 4-Kanal-Relaisabschirmung verwenden. Dies rastet ganz oben ein

die UNO, und die Relais schalten problemlos maRige DC-Lasten.

4 Channel 5V Relay Module Board Shield For PIC AVR DSP ARM MCU
Arduino F5

$3.4O From Malaysia
Buy It Now
Free shipping

77 sold

See more like this

3. Ich mochte diesen Controller mit einem PIR auslésen, wenn Leute vorbeigehen, also werde ich einen PIR kaufen

High Quality HC-SR501 Infrared PIR Motion Sensor Module For Arduino

Raspber
$0.99 From China
Buy It Now Tep Rated
", Free shipping T
f 427 sold

r;rr

4. Ich mochte Audio, also verwende ich einen seriell gesteuerten MP3-Player von Catalex. Beachten Sie, dass diese eine Micro-SD-
Karte verwenden. Wenn Sie also keine herumliegen haben, bendétigen Sie auch eine davon. Ich kaufe <1GB-Karten gebraucht und

in groBen Mengen, das macht sie viel billiger. Fur ein oder zwei kleine MP3-Dateien brauchen Sie keine grof3e Hupkarte.

YX5300 UART Control Serial MP3 Music Player Module For
Arduino/AVR/ARM/PIC GM

$3.41 From China
Buy It Now
Free shipping

180 sold




Machine Translated by Google

5. Diese Drahtbriicken sind praktisch zum Verbinden des MP3-Moduls und des PIR. In diesem Beispiel verwende ich die

Art mit mannlichen zu weiblichen Enden.

1x/40Roots 20cm Male to Female Dupont Cable Jumper Wire for Arduino
Breadboard

$0.99 From Hong Kong
BU‘; It Now
Free shipping

46 sold

6. Obwohl nicht notwendig, ergibt diese Art von Kabel ein schén verlangertes PIR-Kabel.

10 Pcs 3 Pin Male to Female RC Servo Extension Cord Cable 50cm
Length HP

$2.89 From Hong Kong
Buy It Now
Free shipping

See more like this

7. Um den Wechselstrommotor zu schalten, plane ich die Verwendung eines SSR wie diesem. Sie kénnen schwerere/
lautere AC-Lasten viel sicherer und zuverlassiger schalten als ein mechanisches Relais.

SSR-25 DA 25A DC/AC 24V-380V Solid State Relay for PID Temperature
Controller

$2.89 From China
Buy It Now
Free shipping

82 sold

Andere verschiedene Verbrauchsmaterialien, die ich verwenden werde:

* ein AC-Verlangerungskabel

» Computerlautsprecher aus dem Secondhand-Laden

» USB-Kabel

» Geregelter 12-VDC-Adapter, der 1 Ampere fur den Arduino liefern kann, plus den Strom, der von den von lhnen
betriebenen Lasten benétigt wird. Wenn Sie ein separates Netzteil verwenden mdchten, um lhre DC-Lasten zu
betreiben, grofRartig - das liegt an lhnen und wird von Fall zu Fall variieren. Aus diesem Grund werde ich das Thema

Macht hier nicht totschlagen und mich auf den Controller konzentrieren
selbst.
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Schritt 1: Laden Sie die Firmware auf den Arduino hoch.
Bevor wir irgendwelche Verdrahtungen an unserem Arduino vornehmen, sollten wir zuerst die Firmware hochladen.
« SchlieBen Sie BARE Arduino (noch keine Kabel angeschlossen oder Abschirmungen installiert) tber USB an den PC an

« Starten Sie die OctoBanger-PC-App. Offnen Sie im Hauptbildschirm das Dienstprogramm zum Hochladen der Firmware tiber das Menii
Tools:

-
CctoBanger v1.0 -

E‘:j . ,;-Tools L Help
_4 Upload Firmware to Arduino

Generate Controller Report

« Sie sollten in der Lage sein, alle Einstellungen unverandert zu lassen und einfach auf die Schaltflache Hochladen zu klicken

r |
# Arduino Uploader

Serial Pot: (COM18 | (%] < will be blank if no Arduino connected

Hex File: |OctoBanger_TTL hex b

| Upload <=

channels.

Target: Pro Mini

SO was:

Das war's fur den Firmware-Upload.

Click "X" to exit out of the uploader utility -> [ |
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Schritt 2: Erstellen Sie ein neues Steuerungsprojekt.

Waéhlen Sie im Meni ,Datei“ die Option ,Neuer Controller* aus:

B | ] 4#Tools € Help

[E? New Controller |’ S I '
@&/ Controller Folder

./ Explore Controller Folder _

So habe ich die Optionen furr dieses Beispielprojekt ausgefullt:

=
New Controller

Controller Name:  Sample Project using Shield
«” Save

Media Type: [MpS_Ambiem_Scare V} Ambient audio plays in a loop, scare track upon trigger
Ambient MP3
Scare MP3

Comments: Created 2/25/2017 3:15:57 PM This is the sample project from the document "Octobanger Example Build”

i

e Dheplay Nomo f.f’ﬁ‘;"e Sample Comment
Colors Red LEDs - T J_ . e
D Solenoid 1 | B I i | srecld
Solenoid 2 F J— . | shield
| Veken — 5 J__ .
SSR 1 = | I . | SSR Retay 1 contrl output
Output 6 B | iiE |
Output 7 I | J‘
Output 8 = J_

Ich habe die Informationen zu jedem der Kanéle, die ich verwenden mochte, aktualisiert.

Ich habe auch den Medientyp auf ,Mp3_Ambient_Scare" geandert, weil ich vorhabe, sowohl einen Ambient-Track als auch einen Scare-Track zu verwenden.
Ich klickte auf die 2 MP3-Schaltflachen und suchte nach dem Ort auf meinem PC, an dem sie gespeichert waren. Wenn Sie zu diesem Zeitpunkt keine

Audiodateien im Sinn haben, kdnnen Sie diesen Teil einfach uUberspringen und spéater zu Ihren Audiodateien springen.

SchlieBlich klickte ich oben rechts auf die griine Schaltflache ,Speichern®.
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Da dieses Projekt eine Relaisabschirmung verwendet, werde ich zuerst die PinMapping-Eigenschaft auf Shield setzen:

Cas =
B3 OctoBanger v1.0 = RS i:h]
‘ B eTools O Help Select to view / edit controller properies
Needs B Misc
Comments Created 2/25/2017 3:15:57 PM This is the sample project from the document "Octc

Project using Shield

\_____ | changed the PinMapping property to =
"Shield". This will tell the controller to
send outputs to the correct pins

DisplayName @
Timing Offset Type Def ault
TriggerAmbient Level

El Timing
Boot Delay Seconds 0
End Sequence Delay Seconds 15
Bal -
PinMapping
Vol 0 Use to assign output TTL pin numbers, as well as trigger pin and media out pins

Da ich auch vorhabe, einen PIR zu verwenden, werde ich sicherstellen, dass die TriggerAmbientLevel-Eigenschaft auf Low gesetzt ist. Dies liegt daran, dass die PIRs,
die wir normalerweise verwenden, normalerweise einen LOW TTL-Pegel ausgeben, wenn sie inaktiv sind, und dann auf TTL HIGH gehen, wenn sie ,jemanden sehen®.

Es wird unten eine weitere Erklarung geben, wenn wir den PIR verdrahten.

Nachdem diese beiden wichtigen Eigenschaften jetzt festgelegt sind, klicke ich auf die Schaltflache Speichern, um die Dinge zu speichern:

r —
B OctoBanger v1.0

Dann bléattere ich zur Registerkarte Serielle Kommunikation um:

- COMI18 - ﬂ:[ < not connected -

Click here to
connect

AXE)

‘l): Selected Properties

o

@) Serial Communication

Klicken Sie auf das USB-Symbol, um eine Verbindung zum Arduino herzustellen.
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So sieht eine typische Out-of-the-Box-Nachricht aus, sobald ein neuer OctoBanger verbunden wird:

- COMI18 v ﬂﬂ connected

Do NOT match
our current
project settings

Wir klicken auf dieses Symbol, um die Einstellungen unseres Controller-Projekts auf den Arduino hochzuladen:

Der Config-Upload trennt uns automatisch. Der Grund dafir ist im Wesentlichen das ,Neustarten* des Arduino. Da wir mdglicherweise PIN-

Nummern und ihre Verwendung &ndern, ist dies eine Voraussetzung.

- COM18 > ﬂ” < not connected ~

- COMI1S8 - ﬂ” connected

Klicken Sie auf das USB-Symbol, um die Verbindung zu trennen, und trennen Sie dann das Arduino PHYSISCH.

Wir kdnnen auch den Trigger Pin in (AO) und den Media Serial Pin (A2) zur Verwendung im néchsten Schritt notieren.
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Schritt 3: Verbinden Sie unsere Abschirmung und einige Kabel.

Nachdem die Firmware hochgeladen und fir die richtige Pinbelegung konfiguriert wurde, kdnnen wir mit der Verkabelung des Controllers

beginnen. Zunéchst einmal musste ich einen FEHLER in dem von mir verwendeten Schild beheben. Sie missen die Stifte am Relais Nr. 1

abschneiden, damit sie auf dem Arduino USB-Block nicht kurzgeschlossen werden! Wichtig!!!

F.

Das sollte die Relaisstifte und den USB / Masse isoliert halten. Dies ist ein weiterer Grund, warum ich mit diesen Dingen nur auf 12 V umschalte

und ein SSR verwende, wenn ich auf 120 V umschalten mochte.

Wenn Sie der Meinung sind, dass diese Modifikation mehr Arger macht, als sie wert ist, mache ich lhnen sicherlich keinen Vorwurf!
Denken Sie daran, dass Sie anstelle der Relaisabschirmung problemlos ein typisches Vierkanal-Relaismodul (wie es beim Fourbanger-

Projekt verwendet wird) ersetzen kdnnen.
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Verkabelung, Fortsetzung ...

Ich werde "hardwire", dh meine PIR-, MP3- und SSR-Relaisdrahte auf den Arduino |6ten. Sie miissen das nicht tun, aber so
mache ich es gerne . Ich I6te die Verbindungen nur, um sie besonders stabil und dauerhaft zu machen.

Ich werde mit meinem PIR-Anschluss beginnen. Ich verwende ein RC-Servokabel fir eine kleine zusatzliche Lange. Das Rot wird 5
V sein, Schwarz wird GND sein und das Signal wird AO sein. Bevor ich dieses Kabel verwende, muss ich die Pins tauschen, um sie
in die richtige Reihenfolge fur mein PIR zu bringen:

BEFORE:

AFTER:

Eines der Dinge, die ich an den chinesischen Clone-UNO-Boards wirklich mag, sind die praktischen 5-V- und GND-

Lotanschlisse, die sich neben den analogen Pins befinden.
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AUSLOSENDE LOGIK

Nachfolgend finden Sie ein Entscheidungsdiagramm, das die Faktoren zeigt, die berlcksichtigt werden, wenn wir diese Eigenschaft in der
PC-Anwendung festlegen:

Triggerhmbiertlevel BB

- _ Set controller property
START TriggerAmbientLevel = Hi.
B l ' Trigger by momentarily

connecting trigger input
Pin to GND.
Will you NO An internal pull-up resistor will

EVER use » be assigned in software to hold
a PIR? the input pin Hi while ambient

( ::: P Set controller property 1
TriggerAmbientLevel = Low.<Z :l

Trigger will occur when PIR

Will PIR @ Senses motion. Alternate
ALWAYS be —7F Trigger by momentarily
Connected? connecting trigger input
Pin to 5v
NO Connect a 20k ohm resistor
between trigger input pin and . 5
GND. This will hold the input " FINISH

pin LOW while the PIR is
physically disconnected

Wenn ich mich jemals entscheide, dass ich mit diesem Controller anstelle des PIR eine Taste zum Ausldsen verwenden mdéchte,
werde ich den PIR lediglich abdecken, anstatt ihn physisch zu trennen. Ich kdnnte dann den Controller auslésen, indem ich den

Triggereingangsstift (in diesem Fall AO) voriibergehend mit 5 V verbinde.

Wenn der PIR lediglich getrennt wiirde, wiirde der Trigger-Eingangsstift ,,schwebend” bleiben. Dies ist eine undefinierte logische

Bedingung, die weder hoch noch niedrig ist, und ein unvorhersehbares Verhalten.
Bei einem physisch getrennten PIR haben Sie zwei Mdglichkeiten:

1) Andern Sie die TriggerAmbientLevel-Eigenschaft auf Hi. Dann mit einem kurzzeitigen Schalter auf auslésen
Masse.

2) Verbinden Sie den 20k Ohm Widerstand vom Triggereingang mit GND. Trigger mit einem momentanen Schalter auf 5V.

Wenn Ihr Controller beim Einschalten zu triggern beginnt, sind lhre Einstellungen moglicherweise falsch. Folgen Sie dem Diagramm oben
und korrigieren Sie lhre Einstellungen und Verdrahtung entsprechend. Denken Sie auch daran, dass Sie den Controller so konfigurieren
koénnen, dass er wahrend des Baus ohne PIR lauft, dann einen hinzufiigen und neu konfigurieren, wenn Sie mit dem Bau lhrer Requisite
fertig sind. Ich mache das oft, da PIRs empfindlich sind und beim Testen schmerzhaft sein kénnen. Denken Sie schlie3lich daran, dass Sie

den Controller mit einem Klick von der PC-App aus auslésen kénnen!
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Verkabelung, Fortsetzung ...

Als nachstes verdrahtete ich 3 Dréhte fir den seriellen MP3-Player von Catalex. Fir diese habe ich nur normale Dupont-Uberbriickungskabel
verwendet und ein Ende abgeschnitten (das weibliche Ende verlassen). Ich habe sie abgezogen und das Rot auf 5 V gelétet, Braun auf

GND und die Orange an A2. Ich habe dann ein paar Tropfen HeiBkleber darauf gelegt, um die Dinge an Ort und Stelle zu halten.

PIR SENSOR

TR
i

TX SV GND

safve|q

SDA 5U GND
. 3U GND GND

Dies ist der wesentliche Schaltplan (ohne die Drahte, die an die Schirmrelais angeschlossen werden).
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Obwohl es in diesem Dokument mehr um den Controller geht und weniger um die fiktiven Elemente, die ich damit ein- und ausschalten kann oder auch nicht, dachte ich, ich wiirde

mir ein paar Minuten Zeit nehmen, um ins Internet zu gehen und jemandes groRartiges Diagramm zu stehlen.

Ich habe in diesem Projekt nur einen SSR verwendet, aber wenn ich zwei verwenden wirde, wiirde ich sie auf jeden Fall wie unten gezeigt anschlieBen.

2
3

ARDUINO PIN X
(pin 8 in this example project)

@

—

==
‘i‘i [
J80vac T
1-3m6 +

T -
SSR-40 DA 40a/250v
—INPUT

1

ARDUINO PIN X

404 / 250V
@ .
3-m 4+

SSR-40 DA
[ INPUT

ARDUINO GND

Ok &S

4

Fir ein einzelnes SSR besteht eine sehr einfache Methode zum Umschalten der Stromversorgung darin, ein abgeschnittenes Verlangerungskabel wie folgt zu verwenden:

Achten Sie darauf, das SCHWARZE/HEISSE Kabel zu tauschen, und decken Sie diese stromfiihrenden Kontakte mit schwarzem Klebeband ab.
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Schritt 4: Laden Sie eine Testsequenz hoch

SchlieRen Sie den Arduino USB an den PC an und 6ffnen Sie die OctoBanger-Anwendung. Ich werde jetzt ein paar Testereignisse auf der Timeline

machen, um den Controller zu testen.
Ich habe eine schnelle Reihe von Ereignissen auf der Timeline erstellt, um die von mir verwendeten Kanéle zu testen:

Change to edit mode

Left mouse drag to create "event blocks"™

Ich habe bei etwa 04:30 mit der rechten Maustaste auf die Timeline geklickt, um das Ende der Sequenz festzulegen. Die ultimative Sequenz fiir
eine echte Requisite wird wahrscheinlich langer sein. Manchmal mache ich gerne zuerst eine einfache kleine Testsequenz wie diese, nur um
sicherzustellen, dass alle meine Relais richtig verdrahtet sind. Sobald ich einen kurzen Test durchgefihrt habe, um sicherzustellen, dass alle Kanale

funktionieren, gehe ich zurtick und passe die Ereignisdaten an, damit sie ,genau richtig” sind.

Ich habe dann auf diese Schaltflache geklickt, um die Sequenzdaten auf die Steuerung hochzuladen:

—

=
OctoBanger v1.0 lﬂ.&]

E ¢ Tools @) Help

- COm18 » ﬂ:[ connected -

click here to
upload sequence

Sample Project using Shield

EH | I @ . Selected Properties. ~; Seridl cﬁmmun,ca,W right-clicked here to set end of sequence
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Von der PC-Anwendung aus kdnnen Sie die Trigger-Taste verwenden, um die Sequenz auszulésen:

Test 1, Lichter blinken und Relais klicken. Eine nette Sache an dem SSR, das ich verwende, ist, dass es eine rote Anzeige-

LED hat, die aufleuchtet, um Sie wissen zu lassen, dass das Relais aktiv ist.
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| DC
Load 1

U0 TON

| DC
Load 2

ol LY
HoF -5
A P AN Fw A
Nl v X

ZIN ZWDJ ZON TON

DC Power

GND

Dieses Diagramm zeigt, wie DC-Lasten verdrahtet werden kdnnen, solange alle Lasten dieselbe Nennspannung haben.

Ich wurde daran erinnert, dass es immer eine gute Idee ist, die positive Seite von Gleichspannungen zu schalten und alle Erdungen
zusammenzubinden. Wéahrend es funktioniert, wenn Sie die Griinde wechseln méchten, ist es eine bessere Angewohnheit, die positiven
zu wechseln.
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